Vzt’ah medzi h a g pri ortogonalnych waveletoch:
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Generovanie ~’””’22dfﬂ"zf(”=22‘w"'“] y/ f”‘m"2‘”\”:224“@“[” - kaskadové algoritmy

Ako vypocitat’ Cﬂ(f )a Y (f ) ak pozname koeficienty pre zmenu mierky?

Vychadzajme z rovnic:
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Tieto rovnice moZeme riesit’ iteracne, pricom ak postup bude konvergovat’ k pevnému
bodu, potom je pevny bod h'adanym rieSenim. Iteracie su definované:
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Uvedeny iterany postup sa nazyva aj kaskadovy algoritmus.
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Generovanie funkcie mierky Db2 waveletu kaskddovym algoritmom v ¢ase. Vypocet
zobrazeny po 1,2,4 a 12 iteraciach. Pociato¢ny signal bola "Box" funkcia. Vpravo dole je
zo zvacSeniny zrejmy fraktalovy charakter. Porovnajte s tvarmi bazovych funkcii
priestorov V



K-regularne filtre

FIR filter s impulzovou odpovedou h(n), ktora spiﬁa podmienky:
a) /1= Y 24,00
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sa nazyva K- reguldrny vtedy ak platia nasledovn¢ ekvivalentné tvrdenia:
1)f‘”%m“’ ma K-ndsobnii nulu v v(t)EL(R)

2)prvych K-diskrétnych aj spojitych waveletovych momentov je nulovych, t.j.:
yl)€L'(R), W) EL(R), pre w(e) € £2(R)

3)polynomické sekvencie stupiia ¥(t) EL'(R) mdzu byt vyjadrené linearnou kombinaciou
posunov %(n). Polynémy stupiia ¥(t) EL’(R) médZu byt vyjadrené linearnou kombinaciou
posunov /i



